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LQ Control in the inverse pendulum system  
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자동제어는 공학과 과학의 발전에 중요한 역할을  오고 있다. 자동제어는 우주 비행체 시스템, 미사일 

유도시스템, 로봇시스템 등에서 중요한 역할을 하고있을 뿐만 아니라, 오늘날의 제조업 및 공정산업

에서도 중요한 부분이 되었다.  

자동제어의 이론과 적용이 발달하게 되면 동적시스템의 최적성능을 얻을 수 있고, 생산성을 향상시

킬 뿐만 아니라, 인간을 단순반복작업 등으로부터 해방시켜준다.  

이 논문의 주목적은 자동제어의 특성을 살려 도립 진자 Swing-up제어에 사용되는 제어기의 성능을 

비교하는 것이며, 제어기는 고전제어 방법 중의 하나인 PID Controller와 현대제어 방법 중의 LQ 

Controller 사용한다.  




