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해상크레인은 부력을 이용하기 때문에 육상에 설치된 크레인보다 큰 하중을 들어올릴 수 있

다. 최근에는 최대 10,000톤의 하중을 한 번에 들어올릴 수 있는 초대형 해상크레인이 도입되

었다. 해상크레인은 해상이라는 조건 때문에 파도, 바람 등 환경의 영향으로 작업 중 본래의 

무게보다 더 큰 하중이 발생할 수 있다. 따라서 사전에 이러한 위험을 미리 검토할 수 있는 시

뮬레이션 기반의 작업 안전성 평가 시스템이 필요하다. 본 연구의 대상이 되는 초대형 해상크

레인은 바아지와 2개의 지브, 그리고 8개의 후크 및 이퀄라이저로 구성되어 있고, 지브와 후

크, 이퀄라이저와 블록은 와이어로 연결되어 있는 다물체계이다. 따라서 환경 하중을 외력으

로 고려할 수 있는 다물체계 운동 해석 모듈이 개발되었다. 또한, 기존의 상용 프로그램과는 

다르게 초대형 해상크레인의 작업 시뮬레이션을 편리하고 신속하게 수행하기 위해 모델링 기

능 및 결과 출력 기능을 강화한 GUI (Graphic User Interface)를 개발하였다. 본 연구에서 개

발된 작업 안전성 평가 시스템을 기존의 상용 프로그램과 비교를 통해 검증하였고, 다양한 예

제에 적용하여 그 효용성을 입증하였다. 


